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Posición real base 

 Coordenadas conocidas y fijas 

(IGN, RIC, SIRGAS, banco de 

marca)

 

- Posición base

 Coordenadas del georeceptor

 

= Error 

nueva

 

Posición real rover ¿?

 Desconocida 

- 

Posición rover

 Coordenadas del georeceptor

 

= Error 

nueva

 

= 

- 

Posición real rover  

 

Posición rover

 

= Error 

nueva

 

+ 



• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

Borde del tope proytector  

Encendido / Apagado  LED de rastreo de satélites  

LED de datos y batería 

LED de radio/ marcador de eventos 
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• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 



PUNTOS EN CAMPO (GPS) PARA VALIDACIÓN DE PRODUCTOS LIDAR  

 

FICHA DE REGISTRO DEL PUNTO  

  

DESCRIPCIÓN DEL LUGAR Campo de Futbol, marcaje esquina derecha vista al norte  

OPERADOR Nombre apellido   

RESPONSABLE Nombre apellido 

FECHA 15/10/2021 

NOMBRE DEL PUNTO EN CAMPO Esquina de campo 

MÁSCARA DE ELEVACIÓN ° 15° INTERVALO DE ÉPOCA (seg) 5 seg 

HORA INICIO 10:30 am HORA FINAL 11:00 am 

REFERENCIA DE ALTURA DEL 
INSTRUMENTO  

Borde del tope protector ALTURA DEL INSTRUMENTO 1.60 m 

MÉTODO DE LEVANTAMIENTO RECEPTOR BASE ROVER 

Estático CÓDIGO DE RECEPTOR  5240826042 

VINCULACIÓN GEODÉSICA 

CORS Guatemala 

OBSERVACIONES   

   

FOTOGRAFIA EN CAMPO VISTA AL NORTE   

FOTOGRAFIA EN CAMPO VISTA AL ESTE  

 

 

01-VN 

Estadio Santa Isabel II, zona 3 del municipio de Villa Nueva 

  



 

• 

• 

• 
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 o si en el entorno los obstáculos no superan la altura del 

instrumento, caso contrario asignar un valor más alto.
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